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1. Na eurejoÔn ta akìlouja ajroÐsmata kai h perioq  sÔgklishc gia to kajèna apì aut�
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Ap�nthsh SugklÐnei gia |z| < 1/3
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2. Na eurejeÐ o metasqhmatismìc Z kai h perioq  sÔgklishc gia ta akìlouja s mata. Gia poi�
apì aut� up�rqei o metasqhmatismìc Fourier;
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Up�rqei gia |z| > 0 kai up�rqei o metasqhmatismìc Fourier.
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SugklÐnei gia |z| > 1, opìte den up�rqei o metasqhmatismìc Fourier.
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SugklÐnei gia 1/4 < |z| < 1/2, opìte den up�rqei o metasqhmatismìc Fourier.
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SugklÐnei gia |z| < 1/4, opìte den up�rqei o metasqhmatismìc Fourier.
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SugklÐnei gia 1/2 < |z| < 2 kai up�rqei o metasqhmatismìc Fourier.

3. Na eurejeÐ o antÐstrofoc metasqhmatismìc Z tou
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4. DÐdetai o metasqhmatismìc Z
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Qrhsimopoi ste th sun�rthsh zplane gia na parast sete grafik� touc pìlouc kai ta mh-
denik� tou metasqhmatismoÔ kai th sun�rthsh roots gia na breÐte touc pìlouc. Na d¸sete
analutik  èkfrash thc kroustik c apìkrishc tou sust matoc.
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χρηματοδοτήσει μόνο τη αναδιαμόρφωση του εκπαιδευτικού υλικού.

•Το έργο υλοποιείται στο πλαίσιο του Επιχειρησιακού Προγράμματος 
«Εκπαίδευση και Δια Βίου Μάθηση» και συγχρηματοδοτείται από την 
Ευρωπαϊκή Ένωση (Ευρωπαϊκό Κοινωνικό Ταμείο) και από εθνικούς πόρους.
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Σημείωμα αδειοδότησης
• Το παρόν υλικό διατίθεται με τους όρους της άδειας χρήσης Creative Commons 

Αναφορά Δημιουργού - Μη Εμπορική Χρήση - Παρόμοια Διανομή 4.0 [1] ή 
μεταγενέστερη, Διεθνής Έκδοση.   Εξαιρούνται τα αυτοτελή έργα τρίτων π.χ. 
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